
Csapatnév: 

I. Kaposvári Robotika Találkozó  2024. május 29. 

1.  Pontszám: 

A robot a START pozícióból indulva egyenesen halad előre amíg 10 cm-en belül akadályt nem 

érzékel. Ekkor megáll, majd hátrafelé haladva a második piros vonal után megáll és befejezi a 

működését. 

 

2. Pontszám: 

A robot a START pozícióból indulva (jobbról) követi a fekete vonalat, amíg 10 cm-en belül aka-

dályt nem érzékel. Ekkor balra fordul és előre megy a pálya szélén található piros vonalig. Ott 

balra fordul és követi a piros vonalat, amíg 10 cm-en belül akadályt nem érzékel. Ekkor megáll 

és befejezi a működését. 
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3. Pontszám: 

A robot a START pozícióból indulva (jobbról) követi a fekete vonalat, amíg 10 cm-en belül aka-

dályt nem érzékel. Itt balra fordul és előre megy a következő piros vonalig. Ekkor megáll és 

befejezi a működését. 

 

4. Pontszám: 

A robot a START pozícióból indulva előre megy a pálya szélén található fekete vonalig, majd 

jobbra fordul és tovább követi a vonalat kívülről. Addig halad, amíg 10 cm-en belül akadályt 

nem érzékel. Ekkor megáll és befejezi a működését. 

 
 


