Csapatnév:

1. Pontszam:

A robot a START poziciobdl indulva egyenesen halad elére amig 10 cm-en beliil akadalyt nem
érzékel. Ekkor megall, majd hatrafelé haladva a masodik piros vonal utdn megall és befejezi a
mikodését.

2. Pontszam:

A robot a START poziciobol indulva (jobbrol) koveti a fekete vonalat, amig 10 cm-en beliil aka-
dalyt nem érzékel. Ekkor balra fordul és elére megy a palya sz¢€lén talalhato piros vonalig. Ott
balra fordul és koveti a piros vonalat, amig 10 cm-en beliil akadalyt nem érzékel. Ekkor megall
¢s befejezi a miikodését.
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Csapatnév:

3. Pontszam:

A robot a START poziciobdl indulva (jobbrdl) kdveti a fekete vonalat, amig 10 cm-en beliil aka-
dalyt nem érzékel. Itt balra fordul és elére megy a kdvetkezd piros vonalig. Ekkor megall és
befejezi a mikddését.

4. Pontszam:

A robot a START poziciobodl indulva elére megy a palya szélén talalhatod fekete vonalig, majd
jobbra fordul és tovabb koveti a vonalat kiviilrél. Addig halad, amig 10 cm-en beliil akadalyt
nem érzékel. Ekkor megall és befejezi a mitkodését.
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