Csapatnév: Kategoria:

1. Pontszam:

A robot a START pozicidbdl indulva 30-as motorerdsséggel a haladési irdny szerinti jobb oldalon ko-
veti a fekete vonalat, amig 10 cm-en beliil akadalyt nem érzékel. Ekkor megall, balra fordul 90 fokkal.
Ezutan egyenesen halad eldre, amig fekete vonalat nem érzékel. Itt megall, és befejezi a miikodését.
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2. Pontszam:

A robot a START poziciobdl indulva elére megy, fekete csikok felett. A harmadik csiknal megall, majd
tolat, amig akadalyt nem érzékel. Ekkor megall és befejezi a miikodését.
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Csapatnév: Kategoria:

3. Pontszam:

frjon programot, melyet végrehajtva a robot a START poziciordl indulva, az ELLENORZ( PONTokat a
megadott sorrendben érintve, utvonalkdvetéssel a CEL-ba ér. Mozgas kdzben a csapat az titkozésér-
z€keld szenzorral adhat informéciot a robotnak, segitve a tajékozodast, a miikodést.
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4. Pontszam:

A robot a START poziciébol indulva (a szinérzékeld hasznalata nélkiil) a megadott sorrendben meg-
érinti az akadéalyokat, majd visszatér a kiindulasi helyre, és befejezi a miikodését. Az érintéseket rovid
hangjelzéssel jelezze.
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